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Clases de modulo de controles, hoy 14, miercoles 
16 y lunes 21.
El miércoles 23 la dará el Prof. César Cabrera 
(tentativamente)









En los siguientes días vamos a usar un software de implementación 
simulación y descarga de programas en un robot de verdad. 
El program se llama RobotC y funciona de esta manera:



Hay que verificar que lo siguiente está seleccionado:

Vamos a probar uno de los programas que vienen con la aplicación, abran el 
fichero siguiente:



Saldrá esto en la pantalla, es un programa para dar instrucciones al robot

Como el programa ya está lleno, lo único que hay que hacer es compilarlo y 
descargarlo en el Robot!!! F5:

Ahora, cuando termine de compilar se abrirá esta ventana:



Seleccionar el Tab: Log In Locally  y el recuadro Log In as Guest.

Aparecerá un menu para probar al robot, seleccionar MOVEMENT

Pinchar con el ratón en START ACTIVITY



Aparecerá la siguiente ventana, es un robot virtual en un mundo virtual que 
realizará las instrucciones pedidas

La vista desde la cámara 2 es desde arriba



Pinchar en el triángulo (play) y verán que el robot se mueve tal y como está 
indicado en las instrucciones del programa


