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Para instalar el Mindstorm en sus computadoras:
- Instalar primero: ROBOTCVirtualWorlds_LEGO_362.exe
- Instalar luego: RVWLevelPack_CurriculumTables311.exe

Una vez instalado:

Abrir el Lego Mindstorms

Por defecto debe trabajar tal y como está la configuración.

Abran el siguiente fichero "forward until push"

Una vez abierto comentar la linea 21 con los siguientes caracteres: //



Donde se configuran los sensores del Robot?

Mientras el sensor 
de contacto (touch) 
no cambie a 1, 
hacer que los 
motores del robot 
funcionen al 50% 
ambos!!!



El Mindstorm tiene cuatro sensores (cuatro puertos, o cuatro conectores). 
Se pueden conectar diferentes sensores en cada puerto, pero hay que decirle 
al software quien es quien y como se llama la variable de control:

Seleccionen en robot el robot con sensor



Seleccionen:  En SENSING Robo 500 2



Mientras el sensor no 
cambie de 0 a 1 mover 
los dos motores al 
50%.

En caso contrario 
mover los motores en 
reversa 50% durante 
medio segundo

Parar los motores 
durante 100msec.

Girar hacia la derecha 
durante 900msec

Parar los motores 
durante 100msec

Repetir por siempre!!!

Con este programa el 
robot va rotando 90 
grados a la derecha 
cada vez que choca!!



Otro sensor interesante es el luminoso. Mide luz rebotada en el suelo y es capaz 
de seguir un rastro o camino de pintura negra. Ver el siguiente ejemplo:






